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C2-10

Steuerung fiir lineare
Antriebe

Die C2-10 Steuerung wurde fir den kontrollierten

AN/AUS-Betrieb und Richtungswechsel der Concens (Eigenschaften
Linear In-line Aktuatoren entwickelt. Die C2-10 verfugt
Uber fortschrittliche Funktionen zur Strombegrenzung.
Sie begrenzt den Antriebsstrom beim Anfahren, beim
Bremsen und bei Blockaden und schitzt damit den
Motor und die Mechanik. Die C2-10 ist auBerdem mit

®  Justierbare Anlauframpe

u

u

[
einem Stérein/-ausgang ausgestattet, der den Fehler-/ ®  Hohe Spitzenbelastbarkeit

u

[

u

u

Justierbare Auslauframpe
Justierbare Stromgrenze
Dauerbetrieb, Impulsbetrieb

Uberstromstatus anzeigt und zum Stoppen des Antriebes Einfache Verbindung mit SPS etc.
verwendet werden kann (z.B. wenn ein Notstoppschalter Stecker und Klemmen
verwendet wird). Die C2-10 ist ausschlieBlich fir die

Nutzung mit Antrieben ohne Hall-Sensor geeignet. Kompatibel zur DIN-Schiene

LED Modus-Signal

Die Zeiten der An- und Auslauframpen koénnen individuell
an jede Anwendung angepasst werden. Dazu wird die
Motorspannung kontrolliert, um den gewlinschten, sanften (Techmsche Daten
Start und Stopp zu erlauben. Wenn die Stromversorgung
der C2-10 Steuerung abbricht, wird der Motor mithilfe Versorgungsspannung  12/24 VDC o

. (gefilterte Restwelligkeit
der sogenannten Kurzschlussbremse gebremst, d.h. die <30 % unter Volllast)
I\{Iotorpole" Wer(.jlen m|te|nand§r verbundﬂen. Die IlEmgangle Uberspannungsschutz 40 V
fur den Rickwarts- und Vorwartslauf konnen mit negativer

" , Blindstrom ca. 15 mA
oder positiver Spannung durch Bewegen eines Jumpers i
L Betriebsstrom 10 A dauerhaft,
betatigt werden.

16 A bei Arbeitszyklus von 50 %
Dieses Datenblatt bezieht sich ausschlieBlich auf die Max. 16 A bei 2 Minuten Betrieb

C2-10 Firmware-Version 1.7 (v1.7) Stromgrenze 0,5 bis 16 A
Ausléseverzégerung 20 ms

Startverzégerung 5 ms
Spannungsverlust 0,5 V (I motor = 4 A)
PWM-Frequenz 2 kHz
Rampen 0,1 bis 25 s
Digitale Eingdnge “Hoch” @ U,, 4 V — Versor-
gungsspannung,
“Niedrig” @ U,, 0V —~>1V
Betriebstemperatur (Ta) - 20 °C bis + 60 °C
Gewicht 36 g
Abmessungen 73 x 42 x 25 mm (L x B x H)

Bleiben Sie auf dem Laufenden: www.concens.com DATENBLATT | C2-10v1.7 | Februar 2021 | 1
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Molex 2-Pol-Stecker O [[@39 679"@?96;) g0 Molex 6-Pol-Stecker

fiir Stromversorgung @ | mit gemeinsamer Verbindung fiir
i g E § B /‘_'_, Antriebe und Steuerung.
Pol 2: 12/24 VDC glo ~H @, Kabelgehausetyp: 5557
Pol 1: GND a ] Q“ § @E Klemmentyp: 5556
[ \s 5 Pol 1: Antrieb +
s (sl o (oo Pol 2: Steuerung: Gemeinsam
[ ﬁﬁgﬂﬁ@ﬂﬂg AT, (GND)
Hinweis: Falls der Stromver- (—M ( Pol 3: Steuerung: Riickw./Eing.
Pol 4: Antrieb —

=

Pol b: Stérein-/ausgang
Pol 6: Steuerung: Vorw./Ausg.

brauch dauerhaft tiber 8 A .

liegt, missen aufgrund der :l D(DDI:I
LeitungsgréBe im Layout S
Schraubklemmen verwendet

werden. Pol 1 = Versorgung -' )DD
—
-O

Hinweis: Wenn diese Stecker

in Verbindung mit Antrieben mit
Hall-Sensoren genutzt werden,
mussen die 4 Halldrahte abge-
klemmt werden

=

(GND), Pol 2 = Versorgung
(12 VDC/24 VDC).

[l-_-l@@ (=M
| [Bele| @ole

(Allgemeines ( Schraubklemmen
LED Modus Signale: 1 Versorgung GND
Schnelles Blinken: Stromgrenzwert erreicht 2 Versorgung + (12/24 VDC) Sicherung
- erforderlich
Viermaliges Blinken: Uberspannung
- . Antrieb + rotes Kabel
Dauerleuchten: Uberhitzung Antrieb — schwarzes Kabel
Elnmal lang, . , 5 45,4V Ausgang zu Steuerungszwecken,
zweimal kurz: Stéreingang aktiv
max. 10 mA Last

Die C2-10 verfugt Uber einen Uberspannungsschutz, 6 Storein-/ausgang

der die Motorspannung abschaltet, wenn der 7 Rickwarts (Rickw./Eing.) Signaleingang (0,56 mA)
Stromgrenzwert Uberschritten wird (nach einer 8  Vorwarts (Vorw./Ausg.) Signaleingang (0,56 mA)
Ausloseverzogerung von 20 ms). Nach dem Abschalten
kann der Motor nur in die entgegengesetzten Richtung
gestartet werden. Zusatzlich bietet der C2-10 einen
Kickstart* mit 100 ms bei voller Geschwindigkeit

(100 % PWM). Die Stromgrenze wahrend des
Kickstarts betragt bis zu 55 A.

7+8 Fur die Vorwarts- und Ruckwartsaktivierung des
Antriebes. Bitte beachten Sie die Beschreibung
des ,Steuermodus” auf Seite 3.

9  GND st nur fur Steuerungszwecke (nicht als
Versorgungseingang zu nutzen)

Wird der Antrieb gestoppt, ohne in den Uber- SCHALTPLAN
spannungsschutzmodus zu wechseln, so erlaubt der

C2-10 Controller beim Start und bis zu 500 ms nach :

dem Ende der Anlauframpe einen um 50 % hoheren —
Stromwert (siehe Abb. 4 - Zetdiagramm auf seite 3). :

: Stér-Ein/Aus
O (Schraub-

Stéreingang
: klemme 6)

Das Stérungsterminal dient auch als Ausgang (siehe
Abb. 2). Wahrend des Normalbetriebs wird das Signal :
auf der C2-10-Platine in Reihen-schaltung mit einem ;P
100 k2 Widerstand auf 5,4 V gestellt. Tritt eine Stérung :
auf, so wechselt das Stérungsterminal auf niedrige
Spannung (GND via 100 Q Widerstand).

Stéfausgang
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EINSTELLUNGEN & MECHANISCHE ABMESSUNGEN

Jumper fiir Steuermo-

DATENBLATT

R i dus neg/pos Werkseinstellung

N\ . Jumper Strombereich : neg
\‘O °@B S 0@ 4 - 16AIO 6A 0-6A

= 5 41_/ 2

i) o o o 3 1 B

o o oo :
] E g - Eﬁ ‘i;t Anlaufr./s : @

b = 1

[=] - :

o Eo (i} z

QQ‘D = E o 0,5

"E

[][
[ aa:::mnaaanam Be
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2
\1 5 2.5
Auslaufr./s
@|5]]| 1
0
1

73.0mm  66.0 mm UEED B EQ u] .. @
JegE \
16
BOnm s
@. 10 3® Stromgrenze/A @
@ [1]4]
O I - 82 04 ..............................

36.0mm

Berucksmhhgen Sie bei der Anpassung
der Stromgrenze den im Datenblatt des
Antriebes empfohlenen Maximalstrom.

( Steuermodus

Wird der Jumper in den ,neg“-Modus (linke Seite)
gestellt, so liegt ein negatives Signal (GND) an den
Schraubklemmen 7 und 8 an, um den Motor zu betreiben.
Im ,neg“-Modus kann Schraubklemme 9 fir die negative
Versorgung verwendet werden.

Wird der Jumper in den ,pos“-Modus gestellt (Jumper
rechts), so liegt ein positives Signal >4 V) an
Schraubklemme 7 und 8 an, um den Motor zu betreiben.
Im ,pos“-Modus kann Schraubklemme 5 fir die positive
Versorgung genutzt werden.

ZEITDIAGRAMM

HINWEIS: Werden die Stecker fur die Fernbedienung
genutzt, MUSS der Jumper im ,neg“-Modus sein
(linke Seite).

Der Eingangsstrom fir die Vorwérts- und Riick-
wértssteuerung betragt 0,56 mA.

Parameter #1 ist standardmaBig auf ,0* gestellt, was den
,Dauermodus” ermdglicht. Wird #1 auf ,1* gestellt, wird
der ,Jmpulsmodus* aktiviert. Verwenden Sie das C2-USB/
C2 Config Tool Light fir den Wechsel. Warnhinweis:
Andern Sie keine anderen Parameter.

BETRIEBSBEISPIEL FUR STROMGRENZE, AN-/AUSLAUFRAMPEN UND STEUEREINGABEN

Stor-Ein/Aus
Riickwérts
Kein Anfahren in
gleiche Richtung  ——
Forwarts B
Ilim. = 1,5 x set Ilim = set
Motorspannung
——
Anlauframpe 500 ms Motor trifft auf Hindernis Auslauframpe
0-25s Uberspannungsschutz N M 0-25s
entfernt Spannung Kickstart nach Uberspannung
Danach nur Start in 100 ms. Spannungsgrenze fir
andere Richtung méglich  Uberspannungsschutz ca. 55 A
Ilim.=15x set

I lim = set

Motorstrom
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C2-10-PCB-00-0000-00 C2-10-DIN-00-0000-00 C2-10-BOX-00-0000-00
nur Platine, Gewicht 36 g DIN-Schienenversion, Gewicht 66 g BOX-Version, Gewicht 64 g, IP55
73 x 43 x 25 mm (L x B x H) 90 x 46 x 56 mm (L x B x H) 102 x 73 x 47 mm (L x B x H)

Die BOX-Version ist nicht fur die Verwendung mit dem Stecker Molex Minifit geeignet, nur fir offene Enden.

(02—10 Aufbau der Teilenummer

c2 -10-PCB-01-0000-00

Typen-ID 00 = Alles Standard
XX = Spezial
Konfiguration 0000 = Standard Unkonfiguriert

0001 = 2 A versiegelt (Con35, 24 V)
0002 = 4 A versiegelt (Con35, 12 V)
0003 = 8 A versiegelt (Con50, 24 V)
0004 = 16 A versiegelt (Con50, 12 V)
0006 = 12 A versiegelt (Con60, 24 V)
xxxx = Sonderkonfiguration

Fur zukiinftige Nutzung 01 = Standard

Option PCB = Nur Platine
DIN = DIN-Schienenversion
BOX = BOX-Version

Typ 10 = C2-10

Produktserie C2 = C2-System

(Empfehlungen und Warnhinweise

B Achtung! Der Antrieb verfligt tiber keine interne Sicherung. Verwenden Sie eine externe Sicherung entsprechend der Anwendung.
B Wird der Stromgrenzwert erreicht, kann der Antrieb danach nur in die entgegengesetzte Richtung angefahren werden.

B Setzen Sie den Maximalstromwert bitte auf 10 % tber dem Maximalstrom wahrend des Betriebs des Antriebes. Dies fordert eine
lange Lebensdauer der mechanischen und elektrischen Teile des Motors und des Antriebes.

B Wichtig: Stellen Sie sicher, dass die Stromquelle der Steuerung ausreichend Strom liefern kann — anderenfalls konnen Steuerung
und Antrieb beschadigt werden.

B Prifen Sie die korrekte Polaritat der Stromversorgung. Bei falscher Verbindung wird die C2-10 beschédigt.

Falls die Kabelfarben anders aussehen als erwartet, setzen Sie sich bitte mit dem Lieferanten in Verbindung oder sehen Sie in
unserem YouTube-Kanal nach, bevor Sie den Antrieb mit der Steuerung verbinden.

B Esist ein Bremslastwiderstand (C2-A23) fur die Riicklaufunterdriickung erhaltlich.

( Haftungsinformation

B Concens-Produkte werden stets mit hdchster Sorgfalt gefertigt und fortlaufend verbessert sowie auf ihre Zuverlassigkeit
getestet, um den hohen Anforderungen unserer Kunden gerecht zu werden. Es liegt jedoch in der Verantwortung des Kunden,
die Eignung unserer Produkte fir bestimmte Anwendungen und Umgebungen zu priifen. Concens-Produkte diirfen nicht in
sicherheitskritischen Anwendungen verwendet werden.

B Wir sind bemiiht, jederzeit korrekte und aktuelle Informationen bereitzustellen. Trotzdem kann Concens nicht fir Fehler in der
Dokumentation verantwortlich gemacht werden. Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden.

Weitere Informationen finden Sie auf unserer Homepage unter www.concens.com

e YouTub:
concelnso el Concens A/S T +4570 1111 31
'__E E Oddesundvej 1 E info@concens.com
DK-6715 Esbjerg N UStID- DK10132266

F.
www.concens.com  [1] : Dinemark



